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Precauciones

1.0 Precauciones

Se deben tomar las siguientes precauciones al trabajar con las bombas dosificadoras
MILTON ROY. Lea esta seccion con atencion antes de la instalacion.

Ropa de Proteccion

A

SIEMPRE use ropa de proteccion, protector facial, gafas de seguridad y guantes al trabajar en
la bomba dosificadora o cerca de ella. Se deben tomar precauciones adicionales segun la
solucion que se dosifica. Consulte las precauciones de las Hojas de Datos de Seguridad (SDS)
de su proveedor de soluciones.

Cebado nominal previo con agua

Todas las bombas MILTON ROY se ceban con agua antes de enviarlas desde la fabrica. Si su
solucién no es compatible con el agua, desmonte el Ensamble del cabezal de la bomba. Seque
con cuidado el cabezal de la bomba, las valvulas, los anillos O, las esferas y el diafragma.
Vuelva a armar el ensamble del cabezal ajustando los tornillos en un patrén entrecruzado.
Vuelva a llenar el cabezal de la bomba con la solucion que se dosificara antes de cebar la
bomba. (Esto ayudara en el cebado).

Compatibilidad de liquidos

PRECAUCION: La evaluacion realizada por ETL se probé solo con agua. Las bombas se
certificaron para NSF 61 con: hipoclorito de sodio (12,5 %), acido sulfurico (98,5 %), hidroxido
de sodio (50 %) y acido clorhidrico (30 %). Determine si los materiales de construccién incluidos
en la parte de manipulacién de liquidos de su bomba son adecuados para la solucion (quimica)
que se dosificara. Siempre consulte con el proveedor de la solucion y el Cuadro de resistencia
quimica de MILTON ROY para conocer la compatibilidad de su bomba dosificadora MILTON
ROY especifica. Comuniquese con su distribuidor local de MILTON ROY para mayor
informacion.

Conexiones de tuberias

A

No se debe reducir la seccidon de la tuberia de entrada y salida. No se debe aumentar la seccién
de la tuberia de salida. Verifique que toda la tuberia est¢ SUJETA FIRMEMENTE a los soportes
previo a la puesta en servicio (ver el capitulo 3.3 Conexiones de la tuberia). SIEMPRE use solo
las tuberias suministradas por MILTON ROY en su bomba, dado que las tuberias estan
especificamente disefiadas para usar con los accesorios de las bombas. Se recomienda blindar
y asegurar toda la tuberia para evitar posibles lesiones en caso de ruptura o dafios
accidentales. Si la tuberia esta expuesta a la luz del sol, debe instalarse tuberia negra resistente
a los rayos ultravioletas. Verifique frecuentemente la tuberia para ver si presenta fisuras y
reemplacela segun necesidad.

Roscas de accesorios y maquina

A

Apriete todos los accesorios a mano. Con el accesorio ajustado a mano puede ser necesario
girarlo 1/8 - 1/4 de vuelta adicional para obtener un sellado a prueba de fugas. Si se los aprieta
excesivamente o se utiliza una llave para tubos, pueden dafarse los accesorios, los sellos o el
cabezal de la bomba.

La mayoria de las bombas MILTON ROY disponen de roscas maquinadas rectas en el cabezal
y los accesorios y se sellan con juntas téricas (O-ring). NO use cinta de PTFE ni sellador para
tubos para sellar estas roscas. La cinta de PTFE solo puede utilizarse en roscas NPT.

Tuberias
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Siempre siga sus requisitos y cédigos de tuberias. Asegurese de que la instalacion no
constituya una conexioén cruzada. Verifique los cédigos de las tuberias para conocer las
directrices. MILTON ROY no se responsabiliza por las instalaciones inadecuadas.

=

Valvula de contrapresion/antisifon

Al dosificar en forma descendente o en un sistema de baja presion o sin presion, se debe
instalar un dispositivo de contrapresion/antisifén para evitar la sobredosificacion o sifonamiento.
Comuniquese con su distribuidor MILTON ROY para mayor informacion.

=

Conexiones eléctricas

ADVERTENCIA: Para reducir el riesgo de una descarga eléctrica, la bomba dosificadora se
debe conectar a un receptaculo de conexion a tierra, conectado a tierra de manera adecuada
que presente valores nominales que cumplan con los datos en el panel de control de la bomba.
La bomba debe estar conectada a una buena conexién a tierra. jNo use adaptadores! Todos
los cables deben cumplir con los codigos eléctricos locales. Si el cable de alimentacion esta
dafado, el fabricante, distribuidor de mercancias o el centro de reparacion autorizado debe
reemplazarlo para evitar un peligro.

=

Fusible y bateria

PRECAUCION: La bateria puede explotar si se la maltrata. No la recargue, desarme ni elimine
tirandola al fuego. La bateria y el fusible son piezas internas que sélo pueden ser cambiadas
por personal de fabrica o de un distribuidor calificado usando piezas del mismo tipo y valor
nominal.

=

Inundacion

(2}

ADVERTENCIA: Instale esta bomba en un lugar que no sea inundable.

>

Interruptor de circuito de falla conectado a tierra

ADVERTENCIA: Para reducir el riesgo de una descarga eléctrica, instalela solo en un circuito
protegido con un interruptor de circuito de falla conectado a tierra (disyuntor diferencial) (GFCI).

=

Despresurizacion de la linea

Para reducir el riesgo de salpicaduras de productos quimicos durante el desarmado o el
mantenimiento, todas las instalaciones deben disponer de la posibilidad de despresurizar la
linea.

=

Proteccion contra sobrepresion

A fin de garantizar el funcionamiento seguro de la bomba, se recomienda que se instalen
algunos tipos de valvulas de seguridad/descarga de presion para proteger las tuberias y otros
componentes del sistema de las fallas debido a la presion excesiva.

=

Concentracién del producto quimico

Existe la posibilidad de una elevada concentracion del producto quimico durante periodos sin
circulacién, por ejemplo, durante el lavado por contracorriente del sistema. Para evitarlo,
durante la operacién o instalacién deben implementarse pasos, como apagar la bomba.

=

Consulte con su distribuidor sobre las opciones de control externo para ayudar a mitigar este
riesgo.

Componentes de reajuste

Los materiales de plastico por lo general mostraran caracteristicas de deslizamiento cuando se
encuentren bajo presién durante cierto periodo de tiempo y para garantizar un adecuado ajuste,
tal vez deba volver a ajustar los pernos del cabezal con frecuencia. Para garantizar una

]



Precauciones

operacion adecuada, recomendamos ajustar los pernos a 25 pulgadas-libras después de la
primera semana de operacion y mensualmente a partir de entonces.
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Indicacion del caudal

La exactitud del valor de caudal mostrado en la pantalla de la bomba depende en gran medida
de la aplicacion especifica. Se requiere una calibracion a fin de mostrar un valor preciso de
caudal.

Derrames.
ii PRECAUCION: Deben limpiarse de inmediato los derrames de productos quimicos peligrosos.

2.0 Introduccion

Las bombas dosificadoras MILTON ROY brindan el maximo nivel de confiabilidad y
exactitud repetitiva, con la capacidad de bombear un amplio rango de productos
quimicos. Nuestra variada seleccion de bombas le permite a usted elegir la bomba
correcta para la aplicaciéon correcta. Cada una de nuestras bombas esta disefiada
para exceder las expectativas y esta respaldada por una red global de soporte
posventa y de ingenieros de campo altamente capacitados.

Este manual asume que el lector esta familiarizado con la puesta en servicio y la
programacion de dispositivos Modbus RTU.

2.1 Especificaciones
Tabla 1: Especificaciones del Modbus RTU

Conector Modbus RTU Conector hembra M12 de 5 pines, encastre
invertido (cédigo B)

Longitud maxima del cable 1.200 m a 9,6 kbits/s
1000 m a 115,2 kbits/s

Rango de direcciones de esclavo 1-125

Terminacion de la linea On/Off (configurable por software)

Velocidades de transmision 9600, 19200, 38400, 115200 (seleccionables o

soportadas detectadas automaticamente)

Bits de Stop 1 0 2 (configurable por software)

Paridad Par, impar o ninguna (configurable por
software)




OPERACIONES LOCALES

3.0 Operaciones locales

Este manual cubre las caracteristicas basicas soportadas por las bombas de la serie
Proteus® y contiene las descripciones completas de las caracteristicas del sistema
Modbus.

3.1 Navegacion por las pantallas

La navegacion a través de las pantallas del visor se realiza utilizando los botones Arriba,
Abajo y Multifuncién. En el ejemplo de abajo se muestra la pantalla de configuracién (

Figura 1). La barra de desplazamiento en el lateral de la pantalla indica que hay mas
parametros disponibles en otra pagina.

Barra de
desplazamiento

iconos multifuncién

Figura 1: Navegacion por las pantallas

3.2 Parametros

Para acceder a la pantalla de configuracion (Figura 2), oprima Settings E}
(Configuracion) en la pantalla de inicio. Navegue hasta la funcién deseada y oprima

Enter m (Intro). Siga las indicaciones para ingresar la nueva configuracion. Sera
necesario guardar la nueva configuracion oprimiendo Save H (Guardar). Presione Exit
EE (Salir) para regresar a la pantalla previa.

Figura 2: Parametros
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3.2.1 Configuracion de la comunicacién Modbus

En la pantalla Settings (Configuracién), desplacese al icono Communication Settings

(Configuraciéon de la Comunicacion) y oprima Entelm. La pantalla Communication
Settings (Figura 3) le permitira hacer los siguientes ajustes:

Se puede configurar por software la direccién de esclavo en el rango 1-125.

Se puede elegir la velocidad de transmision entre 9600, 19200, 38400, 115200 o
Auto. Si se conoce la velocidad de transmisiéon de la red, se recomienda elegir la
velocidad manualmente. Si se elige Auto, la bomba Proteus® cambiara su
velocidad por cada mensaje que no pueda leer hasta que detecte la velocidad de
transmisién correcta. La consecuencia es que pueden fallar los primeros
comandos en el modo automatico de velocidad.

La paridad puede configurarse como sin paridad, paridad par o paridad impar.
Los bits de parada pueden configurarse como 1 bit de parada o 2 bits de parada.

En esta pantalla también se puede activar/inactivar la terminacion interna de la
linea. El dispositivo final del bus de comunicacién debe tener activada la
terminacion de la linea. Esto puede realizarse externamente o utilizando la
terminacion interna de la linea activada a través del software. La terminacién
interna de la linea empleara los siguientes resistores internos de terminacion:

e 562 ohmios entre +5V y D1 (sefial de datos positiva)
¢ 121 ohmios entre DO (sefal de datos negativa) y D1 (sefial de datos positiva)

e 562 ohmios entre DGND y DO (sefial de datos negativa)

Communication Settings

.m_:p\uuu 5

Bit Rotla Auto Baud

porty I

sopois I
Dl.lm: Termination

System: Modbus

lE 3 = x

Figura 3: Configuracion de la comunicacion



DEFINICION DEL SOFTWARE MODBUS

4.0 Definicion del software Modbus

Direccion | Cantidad | Tipo Descripcion
Hex
inicial
0x0001 14 Coils Se utilizan coils para ejecutar comandos basicos como la
conmutacioén del estado on/off, elegir el modo de operacion
o definir las unidades.
0x0001 76 Registros de Los registros de retencion son de 2 bytes cada uno y se
retencion utilizan para leer/escribir datos como el caudal, el tiempo y
los valores de configuracion.
0x0001 27 Entradas Las entradas discretas son bits de sdlo lectura utilizadas
discretas para determinar el estado de items tales como el estado
on/off, el modo actual de operacion, el estado de las
entradas/salidas digitales o la pantalla de inicio.
0x0065 11 Entradas Las entradas discretas son bits de sélo lectura y este rango
discretas se utiliza para determinar el estado de las alarmas. Cada
alarma tiene su propio bit de entrada discreta que puede
monitorearse.
0x0001 43 Registros de Los registros de entrada son de sélo lectura y se utilizan
entrada para informacion general como el caudal actual, los valores
analégicos de entrada/salida, informacion del totalizador y
revisiones del firmware.

4.1 Funciones soportadas del Modbus RTU

Cédigo | Hex Nombre Descripcion
01 0x01 | Estado de coil de Lee el estado de coils contiguos.
lectura
02 0x02 | Leer entradas Lee el estado de entradas discretas contiguas.
discretas)
03 0x03 | Leer registradores de Lee el contenido de un bloque contiguo de registros de
retencion retencion.
04 0x04 | Leer registro de Lee el contenido de un bloque contiguo de registros de
entrada entrada.
05 0x05 | Escribir coil sencillo Escribe el estado en un solo coil.
06 0x06 | Escribir registro de Escribe el contenido en un solo registro de retencion.
retencién sencillo
07 0x07 | Leer estado de Lee el estado de excepcidn para los siguientes cédigos de
excepcion excepcion: |
01: FUNCION ILEGAL
02: DIRECCION ILEGAL DE DATOS
03: VALOR ILEGAL DE DATOS
15 OxOF | Escribir coils multiples | Escribe el estado de coils contiguos.
16 0x10 | Escribir registros Escribe el contenido en registros de retencion contiguos.
multiples
17 0x11 | Reportar ID de servidor | Lee la ID del dispositivo esclavo.
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4.2 Direcciones de coils del Modbus

Los coils son campos de datos de un bit que se pueden leer/escribir. El coil se puede
poner en OxFFOO (ON) o 0x0000 (OFF). Los coils se leen con la Funcion 01 (0x01) Leer
coils y se escriben con la Funcién 05 (0x05) Escribir coil sencillo o la Funcién 15 (0x0F)
Escribir coils multiples.

Note que se utiliza el direccionamiento de PLCs (Base 1).

Dec Hex Funcién Descripcion
1 0x0001 | On/Off Coloque en ON para conmutar el estado On/Off
2 0x0002 | Cebar Coloque en ON para iniciar la secuencia de cebado.
Coloque en OFF para finalizar la secuencia de cebado.
3 0x0003 | 100Pct Coloque en ON para que la bomba funcione al 100%.
Coloque en OFF para finalizar la secuencia de cebado.
4 0x0004 | Forzar modo interno / Coloque en ON para forzar el modo de control interno.
externo Coloque en OFF para forzar el modo de control externo.
El modo especifico para cada control interno y externo
se configura en los ajustes de la bomba o usando los
registros de retencion del Modbus 0x0048 y 0x0049.
5 0x0005 | Forzar a inicio Coloque en ON para forzar a la bomba que retorne a la
pantalla de inicio.
6 0x0006 | Modo de operacion Coloque en ON para elegir el modo de operacion
manual manual
7 0x0007 | Modo de operacion Coloque en ON para elegir el modo de operacion
Analdgico analdgico
8 0x0008 | Modo de operacion Coloque en ON para elegir el modo de operacion
Pulso pulsado
9 0x0009 | Modo de operacién Lote | Coloque en ON para elegir el modo de operacién por
lote
10 0x000A | Modo de operacién Ciclo | Coloque en ON para elegir el modo de operacién de
Ciclo temporizado
11 0x000B | Modo de operacion Coloque en ON para elegir el modo de operacion de
Evento Programado evento programado
12 0x000C | Modo lento Coloque en ON para activar el modo lento. Coloque en
OFF para desactivar el modo lento
13 0x000D | Unidades Coloque en ON para elegir unidades métricas. Coloque
en OFF para elegir unidades inglesas.
14 0x000E | Reposicion del Coloque en ON para reponer el totalizador del usuario
totalizador del usuario
16 0x0010 | Start Batch Coloque en ON para iniciar el processo mientras la
bomba corre.

10
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4.3 Direcciones de los registros de retencion del Modbus

Los registros de retencion son campos de datos que se pueden leer/escribir con mensajes
de dos bytes por registro, con el contenido binario con justificacién derecha dentro de
cada byte. Para cada registro, el primer byte contiene los bits de orden superior y el
segundo contiene los bits de orden inferior. Los registros de retencion se leen con la
Funcién 03 (0x03) Leer registros de retencion y se escriben con la Funcion 06 (0x06)
Escribir registro sencillo o la Funcién 16 (0x10) Escribir registros multiples.

La solicitud especifica la direccién inicial y el nimero de registros a leer. Si una funcién
abarca registros multiples, el primer registro contiene el valor de orden superior.

Note que se utiliza el direccionamiento de PLCs (Base 1).

Dec Hex Funcién Descripcion
1 | 0x0001 | Caudal para modo Lee/escribe el caudal en el modo manual en forma de
manual un numero entero de cuatro digitos que tiene el formato
XX.XX GPH/LPH. El rango es entre 0000-9999.
2 | 0x0002 | Caudal para modo de Lee/escribe el caudal en el modo de cebado en el
cebado formato XX.XX GPH/LPH. El rango es entre 0000-9999.
3 | 0x0003 | Duraciéon del modo de Lee/escribe la duracién del modo de cebado en
cebado segundos (1-3600).
4 | 0x0004 | Modo reduccidon Lee/escribe la configuracidon de reduccion de potencia
potencia como una enumeracion:
0: Reanudar la operacion
1: Mantener en marcha en vacio
2: Marchar a la velocidad configurada
5 | 0x0005 | Reasumir velocidad de Lee/escribe la velocidad de reduccion de potencia en el
reduccién de potencia formato XX.XX GPH/LPH. El rango es entre 0000-9999.
Este caudal se aplica al encender cuando se configurd
la opcidn reduccién de potencia en “marchar a la
velocidad configurada”.
6 | 0x0006 | Punto de ajuste para Lee/escribe el punto de ajuste para el modo lento como
modo lento un porcentaje en el rango 10-90, en incrementos de 10.
7 | 0x0007 | Fecha RTC Lee/escribe la fecha. La fecha de RTC tiene el afio, mes
y la fecha empaquetados en una palabra de 16bits:
7bits par el afo, 4bits para el mes,5bits para el dia.
Ex 9463=7/23/18
5bits significativos son el dia (10111=23)
Los siguientes 4 bits menos significativos son el mes
(10111=7)
Los 7 bits mas significativos son el a son el aio
(0010010=18)
8 | 0x0008 | Hora RTC Lee/escribe la hora en el reloj en tiempo real en forma
de un numero entero (1-12).
9 | 0x0009 | Minuto RTC Lee/escribe los minutos en el reloj en tiempo real en
forma de un nimero entero (0-60).
10 | OX000A | Segundo RTC Lee/escribe los segundos en el reloj en tiempo real en
forma de un ndmero entero (0-60).
11 | 0x000B | RTC AM/PM Lee/escribe AM/PM en forma de enumeracion en el reloj
en tiempo real (0 = AM, 1 = PM).
12 | Ox000C | Recuento en el modo Lee/escribe la configuracién del recuento del modo
Pulso Pulso en forma de un nimero entero en un rango valido

entre 1-10000. Se usa para determinar el niUmero de

pulsos a recibir por cada entrega.

11
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13 | 0x000D, | Volumen en el modo Lee/escribe el volumen a entregar en el modo Pulso en
Ox000E | Pulso forma de un numero entero en un rango valido entre 0,0

y 10000,00. Este valor abarca dos registros.

15 | Ox000F | Unidades del modo Lee/escribe la configuracién las unidades del modo

Pulso Pulso en forma de una enumeracion (0O=pequefia,

1=grande). Grande utilizara galones o litros sobre la
base de la configuracién global de las unidades.
Pequerio utilizara onzas liquidas (fl. Oz) o mL sobre la
base de la configuracién global de las unidades.

16 | 0x0010 | Ancho de pulso en el Lee/escribe el ancho del pulso en el modo Pulso como

modo Pulso un namero entero que representa ms. El rango valido es
entre 4 y 60, en incrementos de 4.
17 | 0x0011 | Volumen en el modo Lee/escribe el volumen a entregar en el modo Lote en
Lote un rango valido entre 0,0 y 10000,00. Este valor abarca
dos registros.

19 | 0x0013 | Tiempo en el modo Lote | Lee/escribe el tiempo de dosificacion en el modo Lote
en un rango valido entre 1 y 86400 segundos. Este valor
abarca dos registros.

21 | 0x0015 | Unidades en el modo Lee/escribe la configuracion las unidades del modo Lote

Lote en forma de una enumeracién (O=pequefia, 1=grande).
Grande utilizara galones o litros sobre la base de la
configuracion global de las unidades. Pequefio utilizara
onzas liquidas (fl. Oz) o mL sobre la base de la
configuracién global de las unidades.

22 | 0x0016 | Ancho de pulso en el Lee/escribe el ancho del pulso en el modo Lote como un

modo Lote numero entero que representa ms. El rango valido es
entre 4 y 60, en incrementos de 4.

23 | 0x0017 | Acumulado en el modo Lee/escribe el acumulador de pulsos del modo Lote en

Lote forma de una enumeracion (0=off, 1=on).

24 | 0x0018 | Volumen en el modo Lee/escribe el caudal de P1 en el modo Analégico en

Analdgico P1 forma de un numero entero que representa el formato
XX. XX GPH/LPH. El rango es entre 0000-9999.

25 | 0x0019 | Corriente en el modo Lee/escribe la corriente de P1 en el modo Analdégico en

analdgico P1 forma de un numero entero que representa XX.X mA. El
rango valido es entre 0,0-20,0.

26 | Ox001A | Volumen en el modo Lee/escribe el caudal de P2 en el modo Analdgico en

Analdgico P2 forma de un numero entero que representa el formato
XX. XX GPH/LPH. El rango es entre 0000-9999.

27 | 0x001B | Corriente en el modo Lee/escribe la corriente de P2 en el modo Analdégico en

analdgico P2 forma de un numero entero que representa XX.X mA. El
rango valido es entre 0.0-20.0.

28 | 0x001C | Duracion del ciclo del Lee/escribe la duracion del ciclo en el modo Ciclo

modo Ciclo Temporizado en forma de un numero entero que
representa minutos con un rango valido entre 1-1439.

29 | 0x001D | Duracidon del modo Ciclo | Lee/escribe la duracion en el modo Ciclo Temporizado
en forma de un nimero entero que representa minutos
con un rango valido entre 1-1439. La duracion es el
periodo inactivo en el modo Ciclo.

30 | OxO01E | Retardo en el modo Lee/escribe el retraso del ciclo en el modo Ciclo

Ciclo Temporizado en forma de un numero entero que
representa minutos con un rango valido entre 0-1439. El
temporizador de retardo es el primer periodo inactivo
antes de iniciarse el ciclo.

31 | Ox001F | Caudal en el modo Ciclo | Leel/escribe el caudal de Ciclo Temporizado en forma de

un numero entero que representa el formato XX. XX
GPH/LPH. El rango es entre 0000-9999.

12
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32 | 0x0020 | Dia del evento Lee/escribe el dia de la semana en el modo Evento
programado Programado en forma de un numero entero (1-7) que
representa un dia de la semana. Se lo debe establecer
antes de configurar los parametros del evento. Los otros
eventos programados se basaran en el dia establecido.
33 | 0x0021 | Hora de inicio del Lee/escribe la hora del evento 1 programado en el dia
eventol programado actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un ndmero entero (1-12).
34 | 0x0022 | Minuto de inicio del Lee/escribe el minuto del evento 1 programado en el dia
eventol programado actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un ndmero entero (0-60).
35 | 0x0023 | Hora AM/PM del Lee/escribe la hora AM/PM del evento 1 programado en
eventol programado el dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracion (0 = AM, 1 =
PM).
36 | 0x0024 | Duracion del eventol Lee/escribe la duracion del evento 1 programado en el
programado dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa minutos en un rango valido entre 1-1439.
37 | 0x0025 | Caudal del eventol Lee/escribe el caudal del evento 1 programado en el dia
programado actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa el formato XX.XX GPH/LPH. El rango es
entre 0000-9999.
38 | 0x0026 | Eventol programado Lee/escribe el estado del evento 1 programado en el dia
activo actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracion (0 = OFF, 1 =
ON).
39 | 0x0027 | Hora de inicio del Lee/escribe la hora del evento 2 programado en el dia
evento2 programado actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un ndmero entero (1-12).
40 | 0x0028 | Minuto de inicio del Lee/escribe el minuto del evento 2 programado en el dia
evento2 programado actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero (0-60).
41 | 0x0029 | Hora AM/PM del Lee/escribe la hora AM/PM del evento 2 programado en
evento2 programado el dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracion (0 = AM, 1 =
PM).
42 | 0x002A | Duracion del evento2 Lee/escribe la duracion del evento 2 programado en el
programado dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa minutos en un rango vélido entre 1-1439.
43 | 0x002B | Caudal del evento2 Lee/escribe el caudal del evento 2 programado en el dia
programado actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa el formato XX.XX GPH/LPH. El rango es
entre 0000-9999.
44 | 0x002C | Evento2 programado Lee/escribe el estado del evento 2 programado en el dia
activo actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracion (0 = OFF, 1 =
ON).
45 | 0x002D | Hora de inicio del Lee/escribe la hora del evento 3 programado en el dia
evento3 programado actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un ndmero entero (1-12).
46 | 0x002E | Minuto de inicio del Lee/escribe el minuto del evento 3 programado en el dia

evento3 programado

actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un ndmero entero (0-60).
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47

0x002F

Hora AM/PM del
evento3 programado

Lee/escribe la hora AM/PM del evento 3 programado en
el dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracion (0 = AM, 1 =
PM).

48

0x0030

Duracion del evento3
programado

Lee/escribe la duracion del evento 3 programado en el
dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa minutos en un rango vélido entre 1-1439.

49

0x0031

Caudal del evento3
programado

Lee/escribe el caudal del evento 3 programado en el dia
actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa el formato XX. XX GPH/LPH. El rango es
entre 0000-9999.

50

0x0032

Evento3 programado
activo

Lee/escribe el estado del evento 3 programado en el dia
actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracion (0 = OFF, 1 =
ON).

51

0x0033

Hora de inicio del
evento4 programado

Lee/escribe la hora del evento 4 programado en el dia
actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero (1-12).

52

0x0034

Minuto de inicio del
evento4 programado

Lee/escribe el minuto del evento 4 programado en el dia
actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un ndmero entero (0-60).

53

0x0035

Hora AM/PM del
evento4 programado

Lee/escribe la hora AM/PM del evento 4 programado en
el dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracion (0 = AM, 1 =
PM).

54

0x0036

Duracion del evento4
programado

Lee/escribe la duracion del evento 4 programado en el
dia actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa minutos en un rango valido entre 1-1439.

55

0x0037

Caudal del evento4
programado

Lee/escribe el caudal del evento 4 programado en el dia
actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de un nimero entero que
representa el formato XX. XX GPH/LPH. El rango es
entre 0000-9999.

56

0x0038

Evento4 programado
activo

Lee/escribe el estado del evento 4 programado en el dia
actualmente establecido para el modo Evento
Programado, en forma de enumeracién (0 = OFF, 1 =
ON).

57

0x0039

Config entrada digital 1

Lee/escribe la configuracion de la entrada digital 1 en
forma de enumeracion con un rango entre 0-5:

0: Entrada digital = inactiva

1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off remoto)

2: Entrada digital = FloatSwitch_Empty (flotante_vacio)
3: Entrada digital = FloatSwitch_Low (flotante_bajo)

4: Entrada digital = RemotelntExtMode (modo int/ext
remoto)

5: Entrada digital = PacingPulse (pulso ritmo)

58

0x003A

Estado entrada digital 1

Lee/escribe el estado del contacto de la entrada digital 1
como un numero entero que representa una
enumeracion (0=NA - Normal Abierto, 1= NC - Normal
Cerrado).

59

0x003B

Config. entrada digital 2

Lee/escribe la configuracion de la entrada digital 2 en
forma de enumeracioén con un rango entre 0-5:

0: Entrada digital = inactiva

1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off remoto)

2: Entrada digital = FloatSwitch Empty (flotante vacio)
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3: Entrada digital = FloatSwitch_Low (flotante_bajo)
4: Entrada digital = RemotelntExtMode (modo int/ext
remoto)

5: Entrada digital = PacingPulse (pulso ritmo)

60

0x003C

Estado entrada digital 2

Lee/escribe el estado del contacto de la entrada digital 2
como un numero entero que representa una
enumeracion (0=NA - Normal Abierto, 1= NC - Normal
Cerrado).

61

0x003D

Config. entrada digital 3

Lee/escribe la configuracion de la entrada digital 3 en
forma de enumeracion con un rango entre 0-5:

0: Entrada digital = inactiva

1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off remoto)

2: Entrada digital = FloatSwitch_Empty (flotante_vacio)
3: Entrada digital = FloatSwitch_Low (flotante_bajo)

4: Entrada digital = RemotelntExtMode (modo int/ext
remoto)

5: Entrada digital = PacingPulse (pulso ritmo)

62

0x003E

Estado entrada digital 3

Lee/escribe el estado del contacto de la entrada digital 3
como un numero entero que representa una
enumeracion (0=NA - Normal Abierto, 1= NC - Normal
Cerrado).

63

0x003F

Config. entrada digital 4

Lee/escribe la configuracion de la entrada digital 4 en
forma de enumeracioén con un rango entre 0-5:

0: Entrada digital = inactiva

1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off remoto)

2: Entrada digital = FloatSwitch_Empty (flotante_vacio)
3: Entrada digital = FloatSwitch_Low (flotante_bajo)

4: Entrada digital = RemotelntExtMode (modo int/ext
remoto)

5: Entrada digital = PacingPulse (pulso ritmo)

64

0x0040

Estado entrada digital 4

Lee/escribe el estado del contacto de la entrada digital 4
como un numero entero que representa una
enumeracion (0=NA - Normal Abierto, 1= NC - Normal
Cerrado).

65

0x0041

Config. entrada
analdgica 1

Lee/escribe la configuracion de la entrada analdgica 1
en forma de enumeracion:

0: Entrada analdgica = inactiva

1: Entrada analégica = ritmo

2: Entrada analégica = nivel

66

0x0042

Config. entrada
analdgica 2

Lee/escribe la configuracion de la entrada analdgica 2
en forma de enumeracion:

0: Entrada analdgica = inactiva

1: Entrada analdgica = ritmo

2: Entrada analdgica = nivel

67

0x0043

Config. salida digital 1

Lee/escribe la configuracién de la salida digital 1 en
forma de enumeracion:

0: Salida digital = inactiva

1: Salida digital = StrokePulse (pulso carrera)

: Salida digital = PumpRunning (bomba funcionando)
: Salida digital = PumpStandby (bomba en espera)

: Salida digital = AlarmOut (salida alarma)

: Salida digital = INTEXTMode (Modo Int/Ext)

: Salida digital = UserAlarmOut (Salida alarma usuario)
: Salida digital = PumpStopped (bomba detenida)

: Salida digital = TimedEvent (evento programado)

ONOO AP WN

68

0x0044

Estado salida digital 1

Lee/escribe el estado del contacto de la salida digital 1
en forma de enumeracion:
0=NA - Normal Abierto
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1=NC - Normal Cerrado

69

0x0045

Config. salida digital 2

Lee/escribe la configuracién de la salida digital 2 en
forma de enumeracion:

0: Salida digital = inactiva

1: Salida digital = StrokePulse (pulso carrera)

: Salida digital = PumpRunning (bomba funcionando)
: Salida digital = PumpStandby (bomba en espera)

: Salida digital = AlarmOut (salida alarma)

: Salida digital = INTEXTMode (Modo Int/Ext)

: Salida digital = UserAlarmOut (Salida alarma usuario)
: Salida digital = PumpStopped (bomba detenida)

: Salida digital = TimedEvent (evento programado)

ONO O WN

70

0x0046

Estado salida digital 2

Lee/escribe el estado del contacto de la salida digital 2
en forma de enumeracion:

0=NA - Normal Abierto

1=NC - Normal Cerrado

71

0x0047

Config. salida analdgica

Lee/escribe la configuracion de la salida analégica en
forma de enumeracion:

0: Salida analdgica = inactiva

1: Salida analdgica = caudal

2: Salida analégica = espejo entrada

72

0x0048

Modo interno remoto

Lee/escribe el modo de operacion asignado al control
interno en forma de una enumeracion:

0 = Manual

1 = Ciclo temporizado

2 = temporizador semanal).

73

0x0049

Modo externo remoto

Lee/escribe el modo de operacion asignado al control
externo en forma de una enumeracion:

0=mA

1= pulso

2 = lote

74

0x004A

Estilo de bloqueo

Lee/escribe el estilo de bloqueo del teclado como una
enumeracion:

1=No_Lock (sin bloqueo)

2=All_Lock (bloqueo completo)
3=All_Lock_Power_Unlock (bloqueo completo, energia
desbloqueada)

4=All_Lock Password (contrasefia bloqueo completo)

75

0x004B

Contrasena

Lee/escribe la contrasena en forma de un nimero
entero en un rango entre 0000-9999.

76

0x004C

Mascara alarma del
usuario

Lee/escribe la configuracién de la mascara de la alarma
del usuario como una mascara binaria con un bit alto
para indicar el estado de cada item:

Bit O - reservado

Bit 1 - reservado

Bit 2 - tanque vacio

Bit 3 - tanque bajo

Bit 4 - error interno del sistema

Bit 5 - motor atascado

Bit 6 - pérdida de sefial analégica

Bit 7 - rango analdgico excedido

Bit 8 - error de retorno a posicion cero del motor

Bit 9 - senal de pulso no presente

Bit 10 - rango de senal de pulso excedido

Nota: Colocando un bit en nivel alto hara que la alarma
asociada dispare la alarma del usuario.
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77 | 0x4D Stayprime Enabled Leer/Escribir el modo Stay prime
1=Iniciado
2=Apagado

78 | Ox4E Stayprime Idle Minutes Leer/Escribir Stay Prime ralenti en minutos en numero
(30-1440 en 30-minuto incrementos).

79 | Ox4F Stayprime Run Seconds Leer/Escribir Stay Prime Run en segundos como

numero (1-100 in 1 segundo incrementos)

4.4 Registros de entrada del Modbus

Los registros de entrada son registros de solo lectura con datos de dos bytes por registro,
con el contenido binario con justificacién derecha dentro de cada byte. Para cada registro,
el primer byte contiene los bits de orden superior y el segundo contiene los bits de orden
inferior. Se leen con la funciéon 04 (0x04) Leer registros de entrada.

La solicitud especifica la direccién inicial y el nimero de registros a leer. Si una funcién
abarca registros multiples, el primer registro contiene el valor de orden superior.

Note que se utiliza el direccionamiento de PLCs (Base 1).

Dec | Hex Funcién Descripcion
1 | Ox0001 | ID del modelo Lee la ID el modelo en forma de una enumeracién asociada
con el caudal maximo de la bomba:
Cadigo de salida 2 - 5,6 GPH (21,2 I/h) 175 psi (12,0 bar)
Cadigo de salida 3 - 14.0 GPH (53.0 I/h) 75 psi (5.0 bar)
Cadigo de salida 4 - 18.0 GPH (68.1 I/h) 50 psi (3.5 bar)
2 | 0x0002 | Idioma Lee la configuracion de idioma como una enumeracion:
1=Inglés
2=Francés
3=Portugués
4=Espanol
5=Chino)
3 | 0x0003 | Caudal Actual Lee el caudal actual en forma de un niumero entero que
representa XX.XX GPH/LPH. El rango es entre 0000-9999.
4 | 0x0004 | Porcentaje de Lee el porcentaje de caudal como un niumero entero que
caudal representa XXX.XX%. El rango es entre 00000-10000.
5 | 0x0005 | Entrada analégica 1 | Lee la entrada analdgica 1 como un nimero entero que
representa XX.X mA. El rango es entre 000-200.
6 | 0x0006 | Entrada analdgica 2 | Lee la entrada analdgica 2 como un nimero entero que
representa XX.X mA. El rango es entre 000-200.
7 | 0x0007 | Salida analdgica Lee la salida analégica como un numero entero que
representa XX.X mA. El rango es entre 000-200.
8 | 0x0008, | Totalizador, Lee en el totalizador los recorridos del usuario en forma de
0x0009 | recorridos del un numero entero. Esta almacenado en dos registros.
usuario
10 | Ox000A, | Totalizador, Lee en el totalizador el volumen del usuario en forma de un
0x000B, | volumen del numero entero representando Gal o L dependiendo de la
0x000C, | usuario configurac_ién actual de las unidades. Esta almacenado en
0x000D cuatro registros.
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14 | Ox000E, | Totalizador, horas Lee en el totalizador las horas del usuario en forma de un
0x000F | del usuario numero entero representando el nimero de horas que ha
estado operando el motor. Usa dos registros.
16 | Ox0010 | Totalizador, ciclos Lee en el totalizador los ciclos de potencia del usuario en
de forma de un nimero entero.
encendido/apagad
o del usuario
17 | 0x0011, | Totalizador, Lee en el totalizador los recorridos de la unidad en forma de
0x0012 | recorridos de la un numero entero. Esta almacenado en dos registros.
unidad
19 | 0x0013, | Totalizador, Lee en el totalizador el volumen de la unidad en forma de un
0x0014, | volumen de la numero entero representando Gal o L dependiendo de la
0x0015. | unidad configurac'ién actual de las unidades. Esta almacenado en
0x001 6’ cuatro registros.
23 | 0x0017 | Totalizador, horas Lee en el totalizador las horas de la unidad en forma de un
de la unidad numero entero representando el numero de horas que ha
estado operando el motor. Usa dos registros.
25 | 0x0019 | Totalizador, ciclos Lee en el totalizador los ciclos de encendido/apagado de la
de unidad en forma de un nimero entero.
encendido/apagad
o de la unidad
26 | 0x001A | Volumen calibrado | Lee el volumen calibrado como un niumero entero que
representa XX. XX mL. Volumen de una uUnica carrera basada
en la calibracion.
27 | 0x001B, | Volumen restante Lee en el modo lote el volumen restante en forma de un
0x001C | en el modo lote numero entero representando Gal o L dependiendo de la
configuracion actual de las unidades. Usa dos registros.
29 | 0x001D, | Tiempo de Lee el tiempo de dosificacién remanente en el modo Lote en
Ox001E | dosificacién segundos. Usa dos registros.
remanente en el
modo Lote
31 | Ox001F, | Retardo restante Lee el retardo restante para el arranque en el modo Ciclo en
0x0020 | para el arranque en | Se€gundos. Usa dos registros.
el modo Ciclo
33 | 0x0021, | Tiempo restante de | Lee el tiempo de marcha restante para el modo Ciclo en
0x0022 | marcha en el modo | segundos. Usa dos registros.
Ciclo
35 | 0x0023 | Tiempo restante de | Lee el tiempo de ciclo restante para el modo Ciclo en
marcha en el modo | Segundos. Usa dos registros.
Ciclo
37 | 0x0025 | Tiempo de marcha | Lee el tiempo de marcha remanente del evento semanal en
remanente del segundos. Usa dos registros.
evento semanal
39 | 0x0027 | Contraste LCD Lee el contraste LCD como un numero entero que
representa 0-100%
40 | 0x0028 | Versidn del Lee la versioén del firmware principal como nimero entero
firmware principal | due debe ser convertido a hexadecimal para ser leido como
0000-FFFF representando X.X.X.X.
41 | 0x0029 | Versidn del Lee la version del firmware E/S como numero entero que
firmware de debe ser convertido a hexadecimal para ser leido como

entradas/salidas

0000-FFFF representando X.X.X.X.
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42 | 0x002A | Version del Lee la version del firmware en la pantalla como niumero
firmware de la entero que debe ser convertido a hexadecimal para ser leido
pantalla como 0000-FFFF representando X.X.X.X.

43 | 0x002B | Version del Lee la version del firmware de pantalla EEPROM como
firmware de numero entero que debe ser convertido a hexadecimal para
pantalla EEPROM ser leido como 0000-FFFF representando X.X.X.X.

44 | 0x2C Stayprime Idle Leer el tiempo quedando en Stayprime ralenti remaining en
Remaining_W1 high bits.

45 | 0x2D Stayprime Idle Leer el Stayprime ralenti que quedan en low bits.
Remaining_WO0

46 | Ox2E Stayprime Run Leer el tiempo que queda del Stayprime Run time.

Time Remaining

47 | Ox2F RTC_DOW Leer el dia de la semana en el menu the Real Time Clock en

numero (1-7) que representa el dia la semana..

4.5 Entradas discretas del Modbus

Las entradas discretas son campos de datos de s6lo lectura de un solo bit que se utilizan
para tener acceso a la informacion de estado. El estado se indica como: 1 es el valor ON
y 0 es el valor OFF. Las entradas discretas se leen con la funcién 02(0x02) Leer entradas
discretas.

Note que se utiliza el direccionamiento de PLCs (Base 1).

Dec Hex Funcién Descripcion
1 | 0x0001 | Estado de Lee la entrada discreta del estado de funcionamiento:
funcionamiento (0 = detenido, 1 = funcionando).
2 | 0x0002 | Modo de operacién Lee la entrada discreta modo de operacion
int/ext interno/externo: (0 = interno, 1 = externo).
3 | 0x0003 | Tanque bajo Lee la entrada discreta tanque bajo: (0 = no bajo, 1 =
tanque bajo).
4 | 0x0004 | Tanque vacio Lee la entrada discreta tanque vacio: (0 = no vacio, 1 =
vacio).
5 | 0x0005 | Modo manual Lee la entrada discreta modo manual: (0 = no en modo
manual, 1 = en modo manual).
6 | 0x0006 | Modo analdgico Lee la entrada discreta modo analdgico: (0 = no en
modo analdgico, 1 = en modo analdgico).
7 | 0x0007 | Modo de pulso Lee la entrada discreta modo pulso: (0 = no en modo
pulso, 1 = en modo pulso).
8 | 0x0008 | Modo de lote Lee la entrada discreta modo lote: (0 = no en modo lote,
1 =en modo lote).
9 | 0x0009 | Modo de ciclo Lee la entrada discreta modo ciclo temporizado: (0 = no
temporizado en el modo ciclo temporizado, 1 = en modo ciclo
temporizado).
10 | Ox000A | Modo Evento Lee la entrada discreta modo evento programado: (0 =
Programado no en el modo evento programado, 1 = en modo evento
programado).
11 | 0x000B | Modo 100% Lee la entrada discreta modo 100%: (0O = no en modo
100%, 1 = en modo 100%).
12 | 0x000C | Modo de cebado Lee la entrada discreta modo cebado: (0 = no en modo
cebado, 1 = en modo cebado).
13 | 0x000D | Modo lento Lee la entrada discreta modo lento: (0 = no en modo
lento, 1 = en modo lento).
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semanal activo

14 | 0x000E | Unidades Lee la entrada discreta unidades: (0 = inglesas, 1 =
métricas).

15 | OxO00F | Bomba calibrada Lee la entrada discreta bomba calibrada: (0 = no
calibrada, 1 = calibrada).

16 | 0x0010 | Teclado bloqueado Lee la entrada discreta teclado bloqueado: (0 =
desbloqueado, 1 = blogqueado).

17 | 0x0011 | Salida digital 1 Lee la entrada discreta salida digital 1: (0 = no
conmutada, 1 = conmutada).

18 | 0x0012 | Salida digital 2 Lee la entrada discreta salida digital 2: (0 = no
conmutada, 1 = conmutada).

19 | 0x0013 | Entrada digital 1 Lee la entrada discreta entrada digital 1: (0 = no
conmutada, 1 = conmutada).

20 | 0x0014 | Entrada digital 2 Lee la entrada discreta entrada digital 2: (0 = no
conmutada, 1 = conmutada).

21 | 0x0015 | Entrada digital 3 Lee la entrada discreta entrada digital 3: (0 = no
conmutada, 1 = conmutada).

22 | 0x0016 | Entrada digital 4 Lee la entrada discreta entrada digital 4: (0 = no
conmutada, 1 = conmutada).

23 | 0x0017 | Pantalla de inicio Lee la entrada discreta pantalla de inicio: (0 = no
muestra la pantalla de inicio, 1 = muestra la pantalla de
inicio).

24 | 0x0018 | Dosificacidn en el modo | Lee la entrada discreta dosificacion en el modo Lote:

Lote (0=No, 1=Si).

25 | 0x0019 | Retardo de arranque Lee la entrada discreta retardo de arranque ciclo

ciclo temporizado temporizado: (0=No, 1=Si).

26 | 0x001A | Ciclo temporizado de Lee la entrada discreta bomba activa ciclo temporizado:

bomba activo (0=No, 1=Si).

27 | 0x001B | Evento programado Lee la entrada discreta evento activo programado

semanal: (0=No, 1=Si).

4.6 Entradas discretas de la alarma Modbus

Las alarmas de la bomba Proteus® se almacenan en un rango separado de entradas
discretas. Las entradas discretas son campos de datos de sdlo lectura de un solo bit que
se utilizan para tener acceso a la informacién de estado. El estado se indica como: 1 es
el valor ON y 0 es el valor OFF. Las entradas discretas se leen con la funcién 02(0x02)
Leer entradas discretas.

Note que se utiliza el direccionamiento de PLCs (Base 1).

atascado

Dec Hex Funcién Descripcion

101 | 0x0065 | Alarma global Lee el estado de la alarma global: (0 = OFF, 1 = ON). La
alarma global estd activa si existe alguna condicién de
alarma.

102 | 0x0066 | Alarma del usuario Lee el estado de la alarma del usuario: (0 = OFF, 1 =
ON)

103 | Ox0067 | Alarma de tanque vacio | Lee el estado de la alarma de tanque vacio: (0 = OFF, 1
= ON).

104 | 0x0068 | Alarma de tanque bajo Lee el estado de la alarma de tanque bajo: (0 = OFF, 1
= ON).

105 | 0x0069 | Alarma de error interno | Lee el estado de la alarma de error interno del sistema:

del sistema (0 =0OFF, 1 =0ON).
106 | Ox006A | Alarma de motor Lee el estado de la alarma de motor atascado: (0 =

OFF, 1 = ON).
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107 | 0x006B | Alarma de pérdida de Lee el estado de la alarma de pérdida de sefial
sefial analdgica analdgica: (0 = OFF, 1 = ON).

108 | 0x006C | Alarma de rango Lee el estado de la alarma de rango analdgico
analégico excedido excedido: (0 = OFF, 1 = ON).

109 | 0x006D | Alarma de error de Lee el estado de la alarma de error de retorno a
retorno a posicidn cero posicion cero del motor: (0 = OFF, 1 = ON).
del motor

110 | Ox006E | Alarma de seial de Lee el estado de la alarma de sefial de pulso no
pulso no presente presente: (0 = OFF, 1 = ON).

111 | Ox006F | Alarma de rango de Lee el estado de la alarma de sefial de pulso excedido:

sefal de pulso excedido

(0 = OFF, 1 = ON).
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CONEXION DEL CABLE

5.0 Conexion del cable

La bomba Proteus® viene con un conector hembra M12 de 5 pines, encastre invertido
(codigo B) con las siguientes conexiones:

Conector | Pasador # Funcién
1 VP (5 V)
2 DO (sefial de datos
negativa)
DGND
c DO (sefial de datos
positiva)
5 N/A
Rosca: Apantallamiento (puesta a
tierra)

Figura 4: Diagrama de los pines del conector C

El conector circular M12 conforma las normas IEC 60947-5-2 o IEC 61076-2-101. El
apantallamiento del cable debe conectarse en ambos extremos a una tierra de proteccién de
buena conductividad. Se verificaron las siguientes piezas:

Descripcion Fabricante Pieza numero
2 m de cable con el conector macho correspondiente y | Turck RSSW 590-2M
conductores sueltos en el otro extremo
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LOCALIZACION Y CORRECCION DE FALLAS

6.0 Localizacion y correccion de fallas

PROBLEMA

CAUSA POSIBLE

SOLUCION

No encuentra el
esclavo

1. Direccion incorrecta del
esclavo

1. Verifique que la direccion del esclavo en la
bomba Ul concuerde con la direccion del
esclavo en la unidad maestra

2. Terminacion inadecuada
de lalinea

2. Sila bomba es el Gltimo esclavo en el bus,
active la terminacion interna de la linea o utilice
un resistor externo de terminacion

3. Cableado incorrecto

3. Verifique si el cableado es correcto segun

Figura 4: Diagrama de los pines del conector
C

4. Bomba no esta encendida

4. Verifique que la bomba esté encendida

La bomba no arranca
cuando se la comanda
via Modbus

1. En la bomba no se
muestra la pantalla de inicio

1. Verifique la pantalla en la bomba y oprima el
botdon X para retornar a la pantalla de inicio.
Como alternativa, utilice la entrada discreta del
Modbus 0x0017 para consultar si esta
mostrando la pantalla de inicio y establezca el
Modbus Coil 0x0005 para forzar a que se
muestre la pantalla de inicio.

2. La bomba no esta el
modo manual

2. Sila bomba esta en el modo externo, con un
evento programado o en el modo de ciclo
temporizado, al encenderla se activara la
bomba, pero ella no funcionara hasta que reciba
un disparo externo (por ejemplo, pulso, entrada
analdgica, hora del dia). Cambie la bomba al
modo manual con el Modbus Coil 0x0006.
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