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PRECAUCIONES

1.0 Precauciones

Se deben tomar las siguientes precauciones al trabajar con las bombas dosificadoras
Milton Roy. Lea esta seccion con atencion antes de la instalacion.

Ropa de Proteccion

A

SIEMPRE use ropa de proteccion, protector facial, gafas de seguridad y guantes al trabajar en
la bomba dosificadora o cerca de ella. Se deben tomar precauciones adicionales segun la
solucion que se dosifica. Consulte las precauciones de las Hojas de Datos de Seguridad (SDS)
de su proveedor de soluciones.

Cebado nominal previo con agua

A

Todas las bombas Milton Roy se ceban con agua antes de enviarlas desde la fabrica. Si su
solucién no es compatible con el agua, desmonte el Ensamble del cabezal de la bomba. Seque
con cuidado el cabezal de la bomba, las valvulas, los anillos O, las esferas y el diafragma.
Vuelva a armar el ensamble del cabezal ajustando los tornillos en un patrén entrecruzado.
Vuelva a llenar el cabezal de la bomba con la solucion que se dosificara antes de cebar la
bomba. (Esto ayudara en el cebado).

Compatibilidad de liquidos

A

PRECAUCION: La evaluacion realizada por ETL se probé solo con agua. Las bombas se
certificaron para NSF 61 con: hipoclorito de sodio (12,5 %), acido sulfurico (98,5 %), hidroxido
de sodio (50 %) y acido clorhidrico (30 %). Determine si los materiales de construccién incluidos
en la parte de manipulacion de liquidos de su bomba son adecuados para la solucién (quimica)
que se dosificara. Siempre consulte con el proveedor de la solucion y el Cuadro de resistencia
quimica de Milton Roy para conocer la compatibilidad de su bomba dosificadora Milton Roy
especifica. Comuniquese con su distribuidor local de Milton Roy para mayor informacion.

Conexiones de tuberias

A

No se debe reducir la seccion de la tuberia de entrada y salida. No se debe aumentar la seccién
de la tuberia de salida. Verifique que toda la tuberia esté¢ SUJETA FIRMEMENTE a los soportes
previo a la puesta en servicio (ver el capitulo 3.3 Conexiones de la tuberia). SIEMPRE use solo
las tuberias suministradas por Milton Roy en su bomba, dado que las tuberias estan
especificamente disefiadas para usar con los accesorios de las bombas. Se recomienda blindar
y asegurar toda la tuberia para evitar posibles lesiones en caso de ruptura o dafios
accidentales. Si la tuberia esta expuesta a la luz del sol, debe instalarse tuberia negra resistente
a los rayos ultravioletas. Verifique frecuentemente la tuberia para ver si presenta fisuras y
reemplacela segun necesidad.

Roscas de accesorios y maquina

A\

Apriete todos los accesorios a mano. Con el accesorio ajustado a mano puede ser necesario
girarlo 1/8 - 1/4 de vuelta adicional para obtener un sellado a prueba de fugas. Si se los aprieta
excesivamente o se utiliza una llave para tubos, pueden dafarse los accesorios, los sellos o el
cabezal de la bomba.

La mayoria de las bombas Milton Roy disponen de roscas maquinadas rectas en el cabezal y
los accesorios y se sellan con juntas téricas (O-ring). NO use cinta de PTFE ni sellador para
tubos para sellar estas roscas. La cinta de PTFE solo puede utilizarse en roscas NPT.

Tuberias

A

Siempre siga sus requisitos y cédigos de tuberias. Asegurese de que la instalacion no
constituya una conexién cruzada. Verifique los cédigos de las tuberias para conocer las
directrices. Milton Roy no se responsabiliza por las instalaciones inadecuadas.
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Valvula de contrapresion/antisifon

Al dosificar en forma descendente o en un sistema de baja presion o sin presion, se debe
instalar un dispositivo de contrapresion/antisifén para evitar la sobredosificacién o sifonamiento.
Comuniquese con su distribuidor Milton Roy para mayor informacion.

=

Conexiones eléctricas

ADVERTENCIA: Para reducir el riesgo de una descarga eléctrica, la bomba dosificadora se
debe conectar a un receptaculo de conexion a tierra, conectado a tierra de manera adecuada
que presente valores nominales que cumplan con los datos en el panel de control de la bomba.
La bomba debe estar conectada a una buena conexién a tierra. jNo use adaptadores! Todos
los cables deben cumplir con los codigos eléctricos locales. Si el cable de alimentacion esta
dafiado, el fabricante, distribuidor de mercancias o el centro de reparacién autorizado debe
reemplazarlo para evitar un peligro.

=

Fusible y bateria

PRECAUCION: La bateria puede explotar si se la maltrata. No la recargue, desarme ni elimine
tirandola al fuego. La bateria y el fusible son piezas internas que sélo pueden ser cambiadas
por personal de fabrica o de un distribuidor calificado usando piezas del mismo tipo y valor
nominal.

=

Inundacion

ADVERTENCIA: Instale esta bomba en un lugar que no sea inundable.

=

Interruptor de circuito de falla conectado a tierra

ADVERTENCIA: Para reducir el riesgo de una descarga eléctrica, instalela solo en un circuito
protegido con un interruptor de circuito de falla conectado a tierra (disyuntor diferencial) (GFCI).

=

Despresurizacion de la linea

Para reducir el riesgo de salpicaduras de productos quimicos durante el desarmado o el
mantenimiento, todas las instalaciones deben disponer de la posibilidad de despresurizar la
linea.

>

Proteccion contra sobrepresion

A fin de garantizar el funcionamiento seguro de la bomba, se recomienda que se instalen
algunos tipos de valvulas de seguridad/descarga de presion para proteger las tuberias y otros
componentes del sistema de las fallas debido a la presion excesiva.

>

Concentracioén del producto quimico

Existe la posibilidad de una elevada concentracion del producto quimico durante periodos sin
circulacién, por ejemplo, durante el lavado por contracorriente del sistema. Para evitarlo,
durante la operacion o instalacién deben implementarse pasos, como apagar la bomba.

=

Consulte con su distribuidor sobre las opciones de control externo para ayudar a mitigar este
riesgo.

Componentes de reajuste

Los materiales de plastico por lo general mostraran caracteristicas de deslizamiento cuando se
encuentren bajo presion durante cierto periodo de tiempo y para garantizar un adecuado ajuste,
tal vez deba volver a ajustar los pernos del cabezal con frecuencia. Para garantizar una
operacion adecuada, recomendamos ajustar los pernos a 25 pulgadas-libras después de la
primera semana de operacion y mensualmente a partir de entonces.

>
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Indicacién del caudal

La exactitud del valor de caudal mostrado en la pantalla de la bomba depende en gran medida
de la aplicacion especifica. Se requiere una calibracién a fin de mostrar un valor preciso de
caudal.

Derrames.
ii PRECAUCION: Deben limpiarse de inmediato los derrames de productos quimicos peligrosos.

2.0 Introduccion

Las bombas dosificadoras Milton Roy brindan el maximo nivel de confiabilidad y
exactitud repetitiva, con la capacidad de bombear un amplio rango de productos
quimicos. Nuestra variada selecciéon de bombas le permite a usted elegir la bomba
correcta para la aplicacion correcta. Cada una de nuestras bombas esta disefada
para exceder las expectativas y esta respaldada por una red global de soporte
posventa y de ingenieros de campo altamente capacitados.

La interfaz PROFIBUS DP conforma la norma PROFIBUS DP-V0 para la transmision
ciclica de datos. Este manual asume que el lector esta familiarizado con la puesta en
servicio y la programacion de dispositivos PROFIBUS.

2.1 Especificaciones
Tabla 1: Especificaciones del PROFIBUS DP

Clase de implementacion DP-VO
PROFIBUS
Conector PROFIBUS Conector hembra M12 de 5 pines, encastre

invertido (cédigo B)

Longitud maxima del cable 1200 m a 9,6 kbits/s
1000 m a 115,2 kbits/s
200 metros a 1,5 Mbits/s
100 metros a 12 Mbits/s

Rango de direcciones de esclavo 1-125

Terminacion de la linea On/Off (configurable por software)
Velocidades de transmisién 9600 a 12 Mbit/s (con autodeteccion)
soportadas




OPERACIONES LOCALES

3.0 Operaciones locales

Este manual cubre las caracteristicas basicas soportadas por las bombas de la serie
Proteus® y contiene las descripciones completas de las caracteristicas del sistema
PROFIBUS.

3.1 Navegacion por las pantallas

La navegacion a través de las pantallas del visor se realiza utilizando los botones Arriba,
Abajo y Multifuncion. Esta pantalla de configuracion se muestra en el ejemplo de abajo
(Figura 1: Navegacion por las pantallas). La barra de desplazamiento en el lateral de la
pantalla indica que hay mas parametros disponibles en otra pagina.

Settings

E"} E Barra de

desplazamiento

iconos multifuncién

Figura 1: Navegacion por las pantallas

3.2 Parametros
Para acceder a la pantalla de configuracién (Figura 2), oprima Settings E
(Configuracion) en la pantalla de inicio. Navegue hasta la funcién deseada y oprima
Enter (Intro). Siga las indicaciones para ingresar la nueva configuracion. Sera
necesario guardar la nueva configuracion oprimiendo Save H (Guardar). Presione Exit
EE (Salir) para regresar a la pantalla previa.

Settings

0 HE

Figura 2: Parametros
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3.2.1 Configuracion de la comunicaciéon PROFIBUS

En la pantalla Settings (Configuracioén), desplacese al icono Communication Settings

(Configuracion de la Comunicacioén) y oprima Enter m La pantalla Configuracién de
comunicaciones (Communication Settings) (Figura 4) le permitira hacer los siguientes
ajustes:

e Se puede configurar por software la direccién de esclavo en el rango 1-125.

¢ En esta pantalla también se puede activar/inactivar la terminacion interna de la
linea. El dispositivo final del bus de comunicacién debe tener activada la
terminacion de la linea. Esto puede realizarse externamente o utilizando la
terminacion interna de la linea activada a través del software. La terminacién
interna de la linea empleara los siguientes resistores internos de terminacion:

+3V (VP)

screening
red B conductor
(RxDITxD-F)

2200

PROFIBUS cable = 390 0
(DGND)

Figura 3: Resistores internos de terminacion

Communication Settings

[ sive

|:| Line Termination

System:Pr

Figura 4: Configuracion de la comunicacién
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4.0 Definicion del software PROFIBUS

4.1 Configuracion del PROFIBUS

Cada funcion disponible via PROFIBUS esta definida en un médulo. Cada moédulo debe
cargarse secuencialmente. Si se saltea cualquier modulo o se los carga en un orden
equivocado, fallara la configuracion.

4.1.1 Modulos 0-8: Control basico

Médulo

Nombre

Descripcion

Direccién

Tipos de
datos

Control de
dispositivos

Mascara binaria. Colocando el bit
deseado en nivel alto se ejecutara la
funcién asociada:

Bit 0 - Toggle OnOff (conmutar on/off)
Bit 1 - Toggle Prime Mode (conmutar
modo de cebado)

Bit 2 - Toggle 100pct Mode (conmutar
modo al 100%)

Bit 3 - Force IntExt (forzar int/ext)

Bit 4 - Toggle Slow Mode (conmutar modo
lento)

Bit 5 - Toggle Units (conmutar unidades)
Bit 6 - Reset Totalizer (reponer
totalizador)

Bit 7 - Force Homescreen Display (forzar
mostrar pantalla de inicio)

Entrada/Salida

UINT8

Modo de
operacion

Mascara binaria. Colocando el bit
deseado en nivel alto se forzara el modo
de operacion asociado:

Bit 0 = Manual (solo local)

Bit 1 = Analégico (Externo)

Bit 2 = Pulso (Externo)

Bit 3 = Lote (Externo)

Bit 4 = Ciclo temporizado (Interno)

Bit 5 = Evento programado (Interno)

Entrada/Salida

UINT8

Control manual
del caudal

XX.XX en las unidades actuales (por
ejemplo, GPH/LPH). El rango es entre 0-
9999.

Entrada/Salida

UINT16

Control del
caudal de
cebado

XX.XX en las unidades actuales (por
ejemplo, GPH/LPH). El rango es entre 0-
9999.

Entrada/Salida

UINT16

Duracion del
caudal de
cebado

Segundos. El rango es entre 1-3600.

Entrada/Salida

UINT16

Modo reduccioén
potencia

Mascara binaria. Colocando el bit
deseado en nivel alto se colocara la
opcidn asociada:

Bit 0 = Reasumir operacion

Bit 1 = Mantener en marcha en vacio

Bit 2 = Marchar a la velocidad configurada

Entrada/Salida

UINT8

Reasumir
velocidad de

Formato XX.XX GPH/LPH. El rango es
entre 0-9999. Este caudal se aplica al

Entrada/Salida

UINT16

8



DEFINICION DEL SOFTWARE PROFIBUS

reduccion de
potencia

encender cuando se configuré la opcion
reduccion de potencia en “marchar a la
velocidad configurada”.

Punto de ajuste

El rango entre 10 y 90, en incrementos de

7 | para modo lento | 10. Entrada/Salida | UINT8
Devuelto como una mascara binaria con
un bit en nivel alto para indicar el estado
de cada item:
Bit 0 - Alarma global
Bit 1 - Alarma del usuario
Bit 2 - tanque vacio
Bit 3 - tanque bajo
Bit 4 - error interno del sistema
Bit 5 - motor atascado
Bit 6 - pérdida de sefial analdgica
Bit 7 - rango analdgico excedido
Bit 8 - error de retorno a posicién cero del
motor
Estado de Bit 9 - senal de pulso no presente
8 | alarma Bit 10 - rango de senal de pulso excedido | Salida UINT16
4.1.2 Médulos 9-24: Configuracién del modo de operacion
Tipos de
Médulo Nombre Descripcion Direccién datos
Recuento en el
9 | modo Pulso Rango de 1-10.000. Entrada/Salida | UINT16
Volumen enel | XXXXX. XX mL. Elrangovade O a
10 | modo Pulso 1000000. Entrada/Salida | UINT32
Enumeracion (0=pequenio,
1=grande) Grande utilizara galones o litros
sobre la base de la configuracién global de
las unidades. Pequefio utilizara onzas
Unidades del liquidas (fl. Oz) o mL sobre la base de la
11 | modo Pulso configuracion global de las unidades. Entrada/Salida | BOOL
Ancho de pulso
en el modo 0,1 ms El rango valido es entre 4 y 60, en
12 | Pulso incrementos de 4. Entrada/Salida | UINT8
Volumen en el | XXXXX. XX mL. El rango valido va de 0 a
13 | modo Lote 1000000. Entrada/Salida | UINT32
Tiempo en el
14 | modo Lote Segundos. El rango esta entre 1-86400. Entrada/Salida | UINT32
Enumeracion (0=pequenio,
1=grande) Grande utilizara galones o litros
sobre la base de la configuracién global de
las unidades. Pequefio utilizara onzas
Unidades en el | liquidas (fl. Oz) o mL sobre la base de la
15 | modo Lote configuracién global de las unidades. Entrada/Salida | BOOL
Ancho de pulso
en el modo 0,1 ms El rango es entre 4 y 60, en
16 | Lote incrementos de 4. Entrada/Salida | UINT8
Acumulado en
17 | el modo Lote Enumeracién (0 = OFF, 1 = ON) Entrada/Salida | BOOL
Caudal en el XX.XX en las unidades actuales (por
modo ejemplo, GPH/LPH). El rango es entre 0-
18 | analdgico P1 9999. Entrada/Salida | UINT16
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Corriente en el
modo

19 | analdgico P1 XX. X mA. El rango esta entre 0,0-20,0. Entrada/Salida | UINT8
Caudal en el XX.XX en las unidades actuales (por
modo ejemplo, GPH/LPH). El rango esta entre 0-
20 | analégico P2 9999. Entrada/Salida | UINT16
Corriente en el
modo
21 | analdgico P2 XXX mA. El rango esta entre 0-200. Entrada/Salida | UINT8
Estado de Minutos: El rango esté entre 1-1439. El
modo ciclo tiempo del ciclo es el periodo de bombeo
22 | temporizado activo. Entrada/Salida | UINT16
Duracién en el
ciclo Minutos: El rango esta entre 1-1439. La
23 | temporizado duracion es el periodo inactivo. Entrada/Salida | UINT16
Retardo
temporizado Minutos: El rango esta entre 1-1439. El
ciclo temporizador de retardo es el primer
24 | temporizado periodo inactivo antes de iniciarse el ciclo. | Entrada/Salida | UINT16
Caudal del XX.XX en las unidades actuales (por
ciclo ejemplo, GPH/LPH). El rango es entre 0-
25 | temporizado 9999. Entrada/Salida | UINT16
4.1.3 Médulos 26-42: Configuracién del evento programado
Tipos de
Médulo | Nombre Descripcion Direccion datos
Numero entero (1-7) que representa el dia
de la semana. Se lo debe establecer
Elija Dia del antes de configurar los pardmetros del
evento evento. Los otros eventos programados
26 | programado se basaran en el dia establecido. Entrada/Salida | UINT8
Hora de inicio del | Formato de 4 digitos decimales (HHMM).
evento1 Rango de HH = hora (00-23), MM =
27 | programado minuto (00-59) Entrada/Salida | UINT16
Duracion del
evento1 Numero entero que representa minutos
28 | programado con un rango valido entre 1-1439. Entrada/Salida | UINT16
Caudal del Numero entero que representa el formato
evento1 XX.XX GPH/LPH. El rango es entre 0-
29 | programado 9999. Entrada/Salida | UINT16
Evento1
programado
30 | activo Enumeracién (0 = OFF, 1 = ON) Entrada/Salida | BOOL
Hora de inicio del | Formato de 4 digitos decimales (HHMM).
evento?2 Rango de HH = hora (00-23), MM =
31 | programado minuto (00-59) Entrada/Salida | UINT16
Duracién del
evento2 Numero entero que representa minutos
32 | programado con un rango valido entre 1-1439. Entrada/Salida | UINT16
Caudal del Numero entero que representa el formato
evento2 XX.XX GPH/LPH. El rango es entre 0-
33 | programado 9999. Entrada/Salida | UINT16

10
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Evento2
programado
34 | activo Enumeracion (0 = OFF, 1 = ON) Entrada/Salida | BOOL
Hora de inicio del | Formato de 4 digitos decimales (HHMM).
evento3 Rango de HH = hora (00-23), MM =
35 | programado minuto (00-59) Entrada/Salida | UINT16
Duracion del
evento3 Numero entero que representa minutos
36 | programado con un rango valido entre 1-1439. Entrada/Salida | UINT16
Caudal del Numero entero que representa el formato
evento3 XX XX GPH/LPH. El rango es entre 0-
37 | programado 9999. Entrada/Salida | UINT16
Evento3
programado
38 | activo Enumeracién (0 = OFF, 1 = ON) Entrada/Salida | BOOL
Hora de inicio del | Formato de 4 digitos decimales (HHMM).
evento4 Rango de HH = hora (00-23), MM =
39 | programado minuto (00-59) Entrada/Salida | UINT16
Duracion del
evento4 Numero entero que representa minutos
40 | programado con un rango valido entre 1-1439. Entrada/Salida | UINT16
Caudal del Numero entero que representa el formato
evento4 XX.XX GPH/LPH. El rango es entre 0-
41 | programado 9999. Entrada/Salida | UINT16
Evento4
programado
42 | activo Enumeracién (0 = OFF, 1 = ON) Entrada/Salida | BOOL
4.1.4 Médulos 43-57: Configuraciéon de entradas/salidas
Tipos de
Médulo | Nombre Descripcion Direccién datos
Enumeracién con unrango de 0 a 5. La
enumeracion es la siguiente:
0: Entrada digital = inactiva
1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off
remoto)
2: Entrada digital = FloatSwitch_Empty
(flotante_vacio)
3: Entrada digital = FloatSwitch_Low
(flotante_bajo)
4: Entrada digital = RemotelntExtMode
(modo int/ext remoto)
Config entrada 5: Entrada digital = PacingPulse (pulso
43 | digital 1 ritmo) Entrada/Salida | UINT8
Estado entrada Enumeracién (0=NA - Normal Abierto, 1=
44 | digital 1 NC - Normal Cerrado). Entrada/Salida | BOOL
Enumeracién con un rango de 0 a 5. La
enumeracion es la siguiente:
0: Entrada digital = inactiva
1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off
remoto)
2: Entrada digital = FloatSwitch_Empty
(flotante_vacio)
3: Entrada digital = FloatSwitch_Low
Config. entrada (flotante_bajo)
45 | digital 2 4: Entrada digital = RemotelntExtMode Entrada/Salida | UINT8

11
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(modo int/ext remoto)
5: Entrada digital = PacingPulse (pulso
ritmo)

Estado entrada

Enumeracién (0=NA - Normal Abierto, 1=

46 | digital 2 NC - Normal Cerrado). Entrada/Salida | BOOL
Enumeracién con unrango de 0 a 5. La
enumeracion es la siguiente:
0: Entrada digital = inactiva
1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off
remoto)
2: Entrada digital = FloatSwitch_Empty
(flotante_vacio)
3: Entrada digital = FloatSwitch_Low
(flotante_bajo)
4: Entrada digital = RemotelntExtMode
(modo int/ext remoto)
Config. entrada 5: Entrada digital = PacingPulse (pulso
47 | digital 3 ritmo) Entrada/Salida | UINT8
Estado entrada Enumeracién (0=NA - Normal Abierto, 1=
48 | digital 3 NC - Normal Cerrado). Entrada/Salida | BOOL
Enumeracién con unrangode 0 a 5. La
enumeracion es la siguiente:
0: Entrada digital = inactiva
1: Entrada digital = RemoteOnOff (on/off
remoto)
2: Entrada digital = FloatSwitch_Empty
(flotante_vacio)
3: Entrada digital = FloatSwitch_Low
(flotante_bajo)
4: Entrada digital = RemotelntExtMode
(modo int/ext remoto)
Config. entrada 5: Entrada digital = PacingPulse (pulso
49 | digital 4 ritmo) Entrada/Salida | UINT8
Estado entrada Enumeracién (0=NA - Normal Abierto, 1=
50 | digital 4 NC - Normal Cerrado). Entrada/Salida | BOOL
Enumeracién conunrangode 0 a 2. La
enumeracion es la siguiente:
0: Entrada analdgica = inactiva
Config. entrada 1: Entrada analdgica = ritmo
51 | analégica 1 2: Entrada analdgica = nivel Entrada/Salida | UINT8
Enumeracién con un rango de 0 a 2. La
enumeracion es la siguiente:
0: Entrada analdgica = inactiva
Config. entrada 1: Entrada analdgica = ritmo
52 | analdgica 2 2: Entrada analdgica = nivel Entrada/Salida | UINT8
Enumeracién con un rango de 0 a 8. La
enumeracion es la siguiente:
0: Salida digital = inactiva
1: Salida digital = StrokePulse (pulso
carrera)
2: Salida digital = PumpRunning (bomba
funcionando)
3: Salida digital = PumpStandby (bomba
en espera)
4: Salida digital = AlarmOut (salida
alarma)
Config. salida 5: Salida digital = INTEXTMode (Modo
53 | digital 1 Int/Ext) Entrada/Salida | UINT8
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6: Salida digital = UserAlarmOut (Salida
alarma usuario)

7: Salida digital = PumpStopped (bomba
detenida)

8: Salida digital = TimedEvent (evento
programado)

54

Estado salida
digital 1

Enumeracién (0=NA - Normal Abierto, 1=
NC - Normal Cerrado).

Entrada/Salida

BOOL

55

Config. salida
digital 2

Enumeracién con un rango de 0 a 8. La
enumeracion es la siguiente:

0: Salida digital = inactiva

1: Salida digital = StrokePulse (pulso
carrera)

2: Salida digital = PumpRunning (bomba
funcionando)

3: Salida digital = PumpStandby (bomba
en espera)

4: Salida digital = AlarmQOut (salida
alarma)

5: Salida digital = INTEXTMode (Modo
Int/Ext)

6: Salida digital = UserAlarmOut (Salida
alarma usuario)

7: Salida digital = PumpStopped (bomba
detenida)

8: Salida digital = TimedEvent (evento
programado)

Entrada/Salida

UINT8

56

Estado salida
digital 2

Enumeracién (0=NA - Normal Abierto, 1=
NC - Normal Cerrado).

Entrada/Salida

BOOL

57

Config. salida
analdgica

Enumeracién conunrangode 0 a 2. La
enumeracion es la siguiente:

0: Salida analdgica = inactiva

1: Salida analdgica = caudal

2: Salida analégica = espejo entrada

Entrada/Salida

UINT8

4.1.5 Médulos 58-64: Configuracién del sistema

Modulo

Nombre

Descripcién

Direccion

Tipos de
datos

58

Modo interno
remoto

Enumeracién

0 = Manual

1 = Ciclo temporizado

2 = temporizador semanal

Entrada/Salida

UINT8

59

Modo externo
remoto

Enumeracion
0=mA

1= pulso

2 = lote

Entrada/Salida

UINT8

60

Estilo de bloqueo

Enumeracién

1=No_Lock (sin bloqueo)

2=All_Lock (bloqueo completo),
3=All_Lock_Power_Unlock (bloqueo
completo, energia desbloqueada),
4=All_Lock_Password (contrasefia
bloqueo completo),

5=All_Lock_Power Password
(contrasefia bloqueo completo energia)).

Entrada/Salida

UINT8
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61

Contrasefa

Numero entero con un rango entre 0000-
9999.

Entrada/Salida

UINT8

62

Reloj

(XXYYMMDDXXhhmmss):
XX = No Usar(N/A)

YY = afio (00-99)

MM = Mes (1-12)

DD = Dia (1-31)

XX =No Usar (N/A)

HH = hora (01-24)

MM = minuto (00-59)

SS = segundos (00-59)

Entrada/Salida

UINT64

63

Mascara alarma
del usuario

Mascara binaria. Coloque el bit deseado
en nivel alto para disparar la alarma
cuando esta activa la alarma asociada.
Bit O - reservado

Bit 1 - reservado

Bit 2 - tanque vacio

Bit 3 - tanque bajo

Bit 4 - error interno del sistema

Bit 5 - motor atascado

Bit 6 - pérdida de sefial analégica

Bit 7 - rango analdgico excedido

Bit 8 - error de retorno a posicion cero del
motor

Bit 9 - sefal de pulso no presente

Bit 10 - rango de sefal de pulso excedido

Entrada/Salida

UINT16

64

Unidades del
sistema

Enumeracioén (0 = inglesas, 1 = métricas).

Entrada/Salida

UINT8

4.1.6 Modulos 65-68: Informacion de la version, solo lectura

Médulo

Nombre

Descripcion

Direccién

Tipos de
datos

65

Version del
firmware principal

El rango es 0-65535 como numero entero
que debe ser convertido a hexadecimal
para ser leido como 0000-FFFF
representando X.X.X.X.

Salida

UINT16

66

Version del
firmware de
entradas/salidas

El rango es 0-65535 como numero entero
que debe ser convertido a hexadecimal
para ser leido como 0000-FFFF
representando X.X.X.X.

Salida

UINT16

67

Version del
firmware de la
pantalla

El rango es 0-65535 como numero entero
que debe ser convertido a hexadecimal
para ser leido como 0000-FFFF
representando X.X.X.X.

Salida

UINT16

68

Version del
firmware de
pantalla
EEPROM

El rango es 0-65535 como numero entero
que debe ser convertido a hexadecimal
para ser leido como 0000-FFFF
representando X.X.X.X.

Salida

UINT16
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4.1.7 Modulos 69-94: Informacion de solo lectura

Tipos de
Médulo | Nombre Descripcion Direccion datos
Contraste
69 | LCD Numero entero que representa 0-100%. Salida UINT8
Enumeracion del codigo de salida de la
bomba. El cddigo de salida esta asociado con
el caudal maximo de la bomba:
2: Cdodigo de salida 2 - 5,6 GPH (21,2 1/h) 175
psi (12,0 bar)
3: Codigo de salida 3 - 14.0 GPH (53.0 I/h) 75
psi (5.0 bar)
ID del 4: Cddigo de salida 4 - 18.0 GPH (68.1 I/h) 50
70 | modelo psi (3.5 bar) Salida UINT8
Enumeracién
1=Inglés
2=Francés
3=Portugués
4=Espaniol
71 | Idioma 5=Chino Salida UINT8
Caudal Numero entero que representa el formato
72 | Actual XX XX GPH/LPH. Salida UINT16
Porcentaje
73 | de caudal Numero entero que representa XXX.XX%. Salida UINT16
Entrada
74 | analdgica 1 Numero entero que representa XX. X mA. Salida UINT16
Entrada
75 | analégica 2 | Numero entero que representa XX. X mA. Salida UINT16
Salida
76 | analdgica Numero entero que representa XX. X mA. Salida UINT16
Totalizador,
recorridos Numero entero que representa numero de
77 | del usuario carreras. Salida UINT32
Totalizador, | Numero entero que representa Gal o L
volumen del | dependiendo de la configuracion actual de las
78 | usuario unidades. Salida UINT64
Totalizador,
horas del Numero entero que representa nimero de
79 | usuario horas. Salida UINT32
Totalizador,
ciclos de
encendido/a
pagado del Numero entero que representa el numero de
80 | usuario ciclos de encendido/apagado. Salida UINT16
Totalizador,
recorridos Numero entero que representa numero de
81 | de la unidad | carreras. Salida UINT32
Totalizador, | Numero entero que representa Gal o L
volumen de | dependiendo de la configuracion actual de las
82 | la unidad unidades. Salida UINT64
Totalizador,
horas de la Numero entero que representa nimero de
83 | unidad horas. Salida UINT32
Totalizador,
ciclos de Numero entero que representa el nUmero de
84 | encendido/a | ciclos de encendido/apagado. Salida UINT16
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pagado de
la unidad
Este es el caudal maximo de la bomba sobre
la base de la calificacion y esta almacenado
Volumen como un numero entero representando XX. XX
85 | calibrado GPH/LPH. Salida UINT16
Volumen Numero entero que representa Gal o L
restante en | dependiendo de la configuracion actual de las
86 | el modo lote | unidades. Salida UINT32
Tiempo de
dosificacion
remanente
en el modo Numero entero que representa nimero de
87 | Lote segundos. Salida UINT32
Retardo
restante
para el
arranque en
el modo Numero entero que representa numero de
88 | Ciclo segundos. Salida UINT32
Tiempo
restante de
marcha en
el modo Numero entero que representa nimero de
89 | Ciclo segundos. Salida UINT32
Tiempo
restante de
marcha en
el modo Numero entero que representa numero de
90 | Ciclo segundos. Salida UINT32
Tiempo de
marcha
remanente
del evento Numero entero que representa numero de
91 | semanal segundos. Salida UINT32
Devuelto como una mascara binaria con un bit
en nivel alto para indicar el estado de cada
item:
Bit 0: Estado de funcionamiento (0 = detenido,
1 = funcionando).
Bit 1: Modo de operacion interno/externo (0 =
interno, 1 = externo)
Bit 2: Tanque bajo (0 = no bajo, 1 = tanque
bajo).
Bit 3: Tanque vacio (0 = no vacio, 1 = tanque
vacio).
Bit 4: Modo 100% (0 = No, 1 = Si)
Bit 5: Modo cebado (0 = No, 1 = Si)
Bit 6: Modo lento (0 = No, 1 = Si)
Bit 7: Unidades actuales (0 = inglesas, 1 =
métricas).
Bit 8: Estado de calibracion de la bomba (0 =
No, 1 = Si)
Bit 9: Estado de bloqueo del teclado (0 = No, 1
= Si)
Bit 10: Se muestra la pantalla de inicio (0 = No,
Estados de 1=_Si)
92 | la bomba Bit 11: Dosificacién en el modo Lote activa (0 = | Salida UINT16
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No, 1 = Si)

Bit 12: Retardo de arranque ciclo temporizado

(0 =No, 1=Si)

Bit 13: Ciclo temporizado de bomba activo (0 =
No, 1 = Si)

Bit 14: Evento programado semanal activo (0 =
No, 1 = Si)

Devuelto como una mascara binaria con un bit
en nivel alto para indicar el estado de cada
item:

Bit 1: Entrada digital 1 (0 = no conmutada, 1 =
conmutada).

Bit 2: Entrada digital 2 (0 = no conmutada, 1 =
conmutada).

Bit 3: Entrada digital 3 (0 = no conmutada, 1 =

Estado de conmutada).
entrada Bit 4: Entrada digital 4 (0 = no conmutada, 1 =
93 | digital conmutada). Salida UINT16
Devuelto como una mascara binaria con un bit
en nivel alto para indicar el estado de cada
item:
Bit 1: Salida digital 1 (O = no conmutada, 1 =
Estado de conmutada).
salidas Bit 2: Salida digital 2 (0 = no conmutada, 1 =
94 | digitales conmutada). Salida UINT16
Start Encender para iniciar un lote Nuevo mientras
95 | batch la bomba esta en modo de lote . Entrada/Salida | UINT8
StayPrime
96 | Status Avilitado / desavilitado. Entrada/Salida | UINT8
StayPrime
97 | Idle Minutes | Tiempo de inactividad. Entrada/Salida | UINT16
StayPrime
Run Tiempo de ejecucion .
98 | Seconds Entrada/Salida | UINT8
StayPrime
Idle Segundos restantes antes de que comiense la
Seconds ejecucion.
99 | Remaining Salida UINT32
StayPrime
Run
Seconds Segundos restantes antes de que termine la
100 | Remaining ejecucion. Salida UINT8
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CONEXION DEL CABLE

5.0 Conexion del cable

La bomba Proteus® viene con un conector hembra M12 de 5 pines, encastre invertido
(codigo B) con las siguientes conexiones:

Q Conector | Pasador # Funcién
O 1 VP (5 V)
XN

P / ~ 2 RxD/TxD-N
N

s SO
‘! .‘/( ’/{// CS\2 \\\\\T\ 3 DGND
Q | l o o A O c 4 RxD/TxD-P

| (Y \\\ ) ' J/_,’ |

\ = > |NVA

T T "/// Rosca: Apantallamiento (puesta a
- P

- tierra)

Figura 5: Diagrama de los pines del conector C

El conector circular M12 cumple con las normas |IEC 60947-5-2 o IEC 61076-2-101 segun la
Directriz de Tecnologia de Interconexion PROFIBUS 2.142 Version 1.4. El apantallamiento del
cable debe conectarse en ambos extremos a una tierra de proteccién de buena conductividad.

Se deben utilizar cables y conectores que cumplan con PROFIBUS DP. Se verificaron las
siguientes piezas:

Descripcion Fabricante Pieza namero

2 m de cable con el conector macho correspondiente y | Turck RSSW 590-2M
conductores sueltos en el otro extremo
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LOCALIZACION Y CORRECCION DE FALLAS

6.0 Localizacion y correccion de fallas

PROBLEMA

CAUSA POSIBLE

SOLUCION

Falla de configuracion

1. No se incluyeron todos los
modulos

1. Incluya todos los mddulos de datos del
PROFIBUS

2. Médulos en un orden
erroneo

2. Incluya todos los médulos de datos del
PROFIBUS en su orden secuencial

No encuentra el
esclavo

1. Direccion incorrecta del
esclavo

1. Verifique que la direccion del esclavo en la
bomba Ul concuerde con la direccion del
esclavo en la unidad maestra

2. Terminacion inadecuada
de lalinea

2. Sila bomba es el Gltimo esclavo en el bus,
active la terminacion interna de la linea o utilice
un resistor externo de terminacion

3. Cableado incorrecto

3. Verifique si el cableado es correcto segun

Figura 5: Diagrama de los pines del conector C

4. Bomba no esta encendida

4. Verifique que la bomba esté encendida

La bomba no arranca
cuando se la comanda
via PROFIBUS

1. En la bomba no se
muestra la pantalla de inicio

1. Verifique la pantalla en la bomba y oprima el
botén X para retornar a la pantalla de inicio.
Como alternativa, utilice el médulo 90 para
consultar si esta mostrando la pantalla de inicio
y el médulo 0 para forzar a que se muestre la
pantalla de inicio.

2. La bomba no esta el
modo manual

2. Sila bomba esta en el modo externo, con un
evento programado o en el modo de ciclo
temporizado, al encenderla se activara la
bomba, pero ella no funcionara hasta que reciba
un disparo externo (por ejemplo, pulso, entrada
analdgica, hora del dia). Cambie la bomba al
modo manual con el médulo 1.
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